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CARTOGRAFIA DIGITAL

01 - A revolugdo proporcionada pelo uso intensivo de
computadores gerou a denominada Cartografia:

(A) andlitica;

(B) automatizada;
(©) computacional;
(D) digital;

(B) eletronica

02 - Ao adotar-se o aspecto funcional para classificacdo de
documentos cartogréficos, estes podem ser:

(A) propésito geral ou topograficos;
(B) propésito geral ou tematicos,
(C) cadastraisou topogréficos;

(D) cadastraisou teméticos;

(B) cadastraisou de navegacéo.

03 - Uma das formas tradicionais para andlise das deformacdes
provocadas por projecdes cartograficas emprega:

(A) adipsegeratriz;

(B) asecdo 1°vertical;

(©) aindicatriz de Tissot;
(D) ocirculo de Barhens;
(B) opoligono deVoronoi.

04 - Considerando as variaveis visuais propostas por Bertin,
aquela que permite discernir entre um maior nimero de classes é:

(A) acor;

(B) aforma;

(©) aorientagéo;
(D) otamanho;
B ovador.

05 - Para impressdo de mapas emprega-se 0 Sistema Subtrativo
gue fundamenta-se nas cores:

(A) amarelo, azul e verde;

(B) amarelo, ciano e magenta;
(©) azul, verde e vermelho;
(D) azul, ciano e magenta;

(B) ciano, verde e vermelho.

06 - O gjuste de varios planos de informagdo ou mapas entre si,
de acordo com um sistema de coordenadas assumido como
padréo, corresponde a uma operagao de:

(A) casamento;

(B) coordenagéo;
(C) geocodificacao;
(D) registro;

(B) superposicéo.

07 - Na atualizac&o cartografica, 0 processo de superposicéo de
feicdbes homologas, oriundas de diferentes fontes, emprega a
técnicade:

(A) buffering;

(B) weeding;

(C) vector warp;

(D) raster colision;
(B) rubber sheeting.

08 - Mesas digitalizadoras sdo equipamentos de conversdo
analégico-digital que permitem a associagcdo do reticulado da
projecdo com um sistema:

(A) cartesiano materializado por CCDs;

(B) cartesiano materializado por fotocélulas;
(C) cartesiano materializado por fios;

(D) curvilineo circular materializado por CCDs;
(B curvilineo circular materializado por fios.

09 - A determinacédo de alturas relativas, para representacéo 3D
de objetos, por observacdo direta das diferencas em réguas
graduadas é denominada nivelamento:

(A) barométrico ou fisico;

(B) diferencial ou geométrico;
(©) indireto ou trigonométrico;
(D) por aturasiguais;

(B relativoou gradual.

10 - A estrutura de dados que mantém fixa a quantidade de
informagao associada ainstancia de um relacionamento &

(A) face-edge;
(B) vertice-edge;
(C) spaghetti;
(D) wireframe;
(B) winged-edge.
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11 - De modo a preservar as proximidades |6gica e fisica entre
representacdes digitais e, conseglientemente, reduzir o tempo de
acesso, 0S registros em um arquivo de dados devem ser
organizados segundo as curvas de preenchimento espacial. Sdo
exemplos deste tipo de fungéo as curvas:

(A) Cantor diagonal, Morton N e Peano-Hilbert;
(B) Cantor diagonal, Peano-Hilbert e Senoidal;
(©) Espiral, Logaritmicae Senoidal;

(D) Espira, Morton Z e Logaritmica;

(® Logaritmica, Morton N e Morton Z.

12 - Quadtrees é uma classe de estruturas de dados que
possuem em comum:

(A) aregularidade nadiviséo do espaco;

(B) aresolucdo ser fixa;

(©) afaltade hierarquiaentre os componentes constituintes;
(D) arecursividade na decomposicdo do espaco;

(B) otipo de dados representados.

13 - A predicdo de valores de atributos sobre pontos nao
amostrados, fora da &rea onde ocorreram as observagdes de uma
grandeza, corresponde a uma:

(A) discretizacao;
(B) extrapolacdo;
(©) interpolagéo;
(D) polarizagao;
(B simulagdo.

14 - A modelagem de superficies em SIGs ocorre de duas formas
caracteristicas @rids regulares e TIN) e interconversiveis. A
escolha entre umaou outraforma se verifica em funcgao:

(A) daandliseaser redizada;

(B) daestruturade armazenamento;

(©) davisualizagdo dos dados;

(D) do equipamento de coleta dos dados;
(B) dotipo de dispositivo de exibicao.

15 - O particionamento da descricao de objetos em componentes
gue podem ser exibidas individuamente para acelerar a
atualizacéo seletiva dos dados é conhecido como:

(A) agregacéo;
(B) classificacéo;
(©) discretizacao;
(D) ocluso;

(B) segmentacao.

16 - A porcdo do terreno visualizada em um ambiente gréfico
computacional e definida por suas coordenadas projetivas €
denominada:

(A) cluster;

(B) frame

(© window;
(D) world part;
(B viewport.

17 - A avaliagéo de coordenadas e grandezas geométricas, com
emprego do sistema UTM, é simplificada pois o tipo de sistema
de coordenadas empregado e a unidade de medida sfo,
respectivamente:

(A) cartesiano e metro;

(B) cartesiano e milhaterrestre;

(C) cartesiano e milhanautica;

(D) curvilineo e grausdecimais;

(B) curvilineo e graus sexagesimais.

18 - Em uma projecéo conforme, os coeficientes de deformacao
linear nas direcdes principais (k e h) so iguais. Nestes sistemas,
o fator paracorrecdo de &reas é dado por:

(A) k

B) (k+h)/2
(© v(k*h)
(D) k*h

® P*k*h

19 - O desvio esperado, em coordenadas, entre a localizacéo
geografica de umafeicdo no terreno e suarepresentacéo em carta
€ chamado de:

(A) desvio geogréfico;
(B) desviorelativo;

(©) acuréciaposicional;
(D) precisao posicional;
(B) precisdo geogréfica.

20 - Considerando um certo conjunto de dados espaciais, a
menor unidade que pode ser representada é denominada:

(A) exatidao;

(B) elemento unitério;
(©) fragdo atbmica;
(D) voxd;

(B) resolugéo.
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SENSORIAMENTO REMOTO

21 - No que diz respeito a absorcédo daradiacéo el etromagnética
pelaagua, pode-se afirmar que:

(A) ndo existe diferenca se a agua estd no estado solido,
liquido ou gasoso;

(B) aéagua no estado liquido tem alta absorcao para todas as
faixas do espectro;

(©) aéguano estado gasoso tem alta absorcdo para todas as
faixas do espectro;

(D) aéguano estado liquido possui absorcéo decrescente para
0S maiores comprimentos de onda;

(B) a agua nos estados liquido e sélido tem comportamento

andlogo.

22 - Asradiacdes el etromagnéticas que compdem o espectro, em
ordem crescente de comprimento de onda, sdo:

(A) raios x, raios gama, radiacdo ultra-violeta, visivel, infra-
vermel ho, microondas e ondas de radio;

(B) raios gama, raios x, visivel, radiacdo ultra-violeta, infra-
vermel ho, microondas e ondas de radio;

(©) raios gama, raios x radiacdo ultra-violeta, infra-vermelho,
visivel, microondas e ondas de rédio;

(D) raios gama, raios X, radiacdo ultra-violeta, visivel, infra-
vermel ho, ondas de radio e microondas;

(B) raios gama, raios X, radiacdo ultra-violeta, visivel, infra-

vermelho, microondas e ondas de radio.

23 - Um sistema sensor é constituido, basicamente, por 3 (trés)
partes, que séo:

(A) coletor, detetor e processador;
(B) antenas, filme elentes;

(©) coletor, filme e lentes;

(D) antenas, detetor e espel hos;

(B) detetor, espelhos e processador.

24 - Com relagao a resolucdo de sensores ndo fotograficos
imageadores, é correto afirmar que:

(A) a resolucdo espectral é funcdo do numero de bandas
espectrais existentes no sensor;

(B) aresolucao temporal depende do tipo de sensor, isto &, se
ele é ativo ou passivo;

(©) aresolucdo espacial, também conhecida como geométrica,
indica o tamanho da éreaimageada pel o sensor;

(D) a resolucdo radiométrica é funcao do tipo de alvo e do

produto a ser gerado;

@

®

a resolucdo radiométrica independe do nimero de bits do
sistema de gravacao do sensor.

25 - Ossistemas sensores fotogréaficos:

(A) apresentam pior resolucéo espacial do que sistemas de
radar;

(B) ndo possuem orientacdo espacial, exigindo ato grau de
corregao geomeétrica para seu emprego;

(C) operam em qualquer situacdo ambiental, por abrangerem
amplafaixado espectro eletromagnético;

(D) possuem facil aquisicdo de dados, por serem em forma de
sinais el étricos;

(B) produzem imagens que sdo mais facilmente processadas e

interpretadas do que as imagens de outros sensores.

26 - Reflectancia e Fator de Reflectancia sdo, respectivamente;

razéo entre o fluxo de intensidade refletido e o incidente;

razdo entre o fluxo de intensidade refletido entre uma
amostra e um padr&o conhecido;

razdo entre o fluxo de irradiancia refletido e o incidente;

razdo entre o fluxo de irradiancia refletido entre uma
amostra e um padr&o conhecido;

razdo entre o fluxo de radiancia refletido e o incidente;

razdo entre o fluxo de radiancia refletido entre uma amostra
e um padré&o conhecido;

razdo entre o fluxo de energia refletido e o incidente; razéo
entre o fluxo de energia refletido entre uma amostra e um

padréo conhecido;

razdo entre o fluxo de excitancia refletido e o incidente;

razdo entre o fluxo de excitancia refletido entre uma amostra
e um padré&o conhecido.

(A)

(B)

©

(D)

®

27 - Os valores para a altitude (km ) do satélite, sua inclinacdo
(graus) e periodo de cobertura ( dias ) para os sistemas
LANDSAT 1, 2 e 3 , LANDSAT 4 e 5 e SPOT <o,
respectivamente:

(A) (920;994;18);(832;98,7;26):(705;98.2;16);
(B) (920;994;18);(705;98,2;16);(832;98,7;26);
(© (705;98,2;16);(920;99,4;18);(832;98,7;26);
(D) (832;98,7;26);(920;99,4;18);(705;982;16);
B (832;98,7;26);(705;982;16);(920;994;18).
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28 - No que diz respeito ao processo de classificacao, é correto
afirmar que:

(A) o processo de classificagdo € mais eficiente quando existe
disponivel um maior nimero de bandas;

(B) um intervalo de valores de cinza para uma determinada
feicdo traz prejuizo ao processo de classificacdo;

(©) um refinamento da classificagcdo é obtido pelo emprego
distinto das bandas;

(D) a classificagdo € um procedimento que ndo precisa de
verificacdo, ja que é dependente somente da andlise
espectral dasimagens;

(B) a classificagdo supervisionada é um caso particular da

classificagdo ndo supervisionada, pois o que varia é o
tempo de processamento.

29 - Das alternativas apresentadas, assinale qual NAO é fonte de
distorcéo em umaimagem de Sensoriamento Remoto:

(A) rotacdodaTerra;

(B) variacdo daaltitude da plataforma;
(©) variagdo daatitude daplataforma;
(D) registro daimagem;

®

condicdo de iluminacdo da area.

30 - Considerando o processo de aquisicdo de dados, é correto
afirmar que:

(A)
(B)
©
(D)
®

0 nivel de aquisicdo de dados em sensoriamento remoto é
de natureza orbital;

o nivel de aquisicdo de dados terrestre se presta ao estudo
de seu comportamento espacial;

0 nivel de aquisicdo de dados aéreo pode permitir a
identificacdo de feicbes por suas configuracoes;

0 nivel de aquisicdo de dados orbital produz um arranjo de
objetos representados naimagem;

os niveis de informacéo terrestre, aéreo e orbital diferem
entre si pela escala dos dados.

31 - Um sensor é composto de 3 bandas, com resolucao espacial
igual a 20 metros e resolucao espectral de 8 bits. Umaareade 1,6
Km por 1,2 Km foi imageada. Sabendo-se que 1 byte éigual a8
bits, asimagens tém tamanho total, em bytes, igual a:

(A) 240,
(B) 42,
© 1120
(D) 4.800;
B  14.400.

@

32 - Considerando a série de Sistemas LANDSAT, assinade a
alternativa correta no que diz respeito aos sensores existentes:

(A) LANDSAT 1: mssecamerasrbv;
(B) LANDSAT 2: tmecamerasrbv;
(C©) LANDSAT 3: mssetm;

(D) LANDSAT 4: mssetm;

(BE) LANDSAT 5: tmecamerasrbv.

33 - Os sensores CCD, IR-MSS e WFI, existentes no Programa
CBERS, no que se refere a faixa de terreno imageado ( km ),
resolucado espacial ( m) e resolucdo temporal ( dias), apresentam
as seguintes caracteristicas:

(A) (113;195;26);(890;256;5) ;(120;778;26);
(B) (113;195;26);(120;77,8;26) ;(890;256;5);
(© (890;256;5) ;(113;195;26) ;(120;77,8;26);
(D) (890;256;5) ;(120;778;26) ;(113;195;26);
® (120;778;26);(113;195;26) ;(890;256;5).

34 - A &ea da superficie terrestre imageada por um pixel de
determinado sensor apresenta diferentes alvos. O valor do nivel
de cinzaregistrado pelo sensor éigual:

(A) ameédiadosvaloresde cadaalvo;
(B) aovalor maisalto;

(©) aovaor maishaixo;

(D) amédiados valores extremos;

(B) amodadosvaloresdosalvos.

35 - Com relagéo ao contraste em umaimagem de Sensoriamento
Remoto, pode-se afirmar que:

(A) um alto contraste ocorre em imagens com pouca diferenca
deniveisdecinza;

(B) um baixo contraste independe dos niveis de cinza;

(©) éamedidadadistribuicdo dos niveis de cinza daimagem;

(D) para aumentar o contraste em uma imagem, tem-se que
comprimir o seu histograma;

(B) éumamedida meramente quantitativa da qualidade espacial

daimagem.
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36 - Considerando-se o processo de filtragem em Sensoriamento
Remoto, pode-se afirmar que:

(A) sdo aplicados parainibir as feicdes de alta, média ou baixa
freqUéncias nas imagens;

(B) sdo operacBes pontuais, isso &, sdo funcdo do nivel de
cinza do pixel analisado;

(©) pode ser implementado no dominio espacial da imagem —
processo de convolugdo — ou no dominio da frequéncia —
andlise de Fourier;

(D) quanto maior a dimensdo da janela mével, menor o tempo
de processamento daimagem;

(B filtros de média, moda e mediana sdo exemplos de filtros
passa altas.

37 - A matriz que segue representa um conjunto de 9 pixelscom
seus respectivos niveis de cinza. Ao se passar o filtro de média,
com mascara quadrada e com méascara”™ + *, 0 pixel central assume
osvalores:

19 (22 |28
17 (19 |25
20 |21 |25

(A) 20,22

(B) 20; 20;

© 21;19

(D) 2221,

B 24,23

38 - A validagéo de mapasteméti cos produzidos com imagens de
Sensoriamento Remoto tem na matriz de erro uma fonte adequada
de dados. A matriz de erro é indicada para dar suporte na
avaliacdo do mapa no aspecto relativo:

(A) aprecisio;

(B) aexatidao;

(C) aareade poligonos obtidos por classificagéo;
(D) ao custo do mapa;

(B) aotamanho daamostrautilizado.

39 - NAO é exemplo de aplicacio de imagens de Sensoriamento
Remoto na avaliagéo de recursos hidricos:

(A) previsao de safra;
(B) mapeamento de superficie;

(C) suporte para estabel ecimento de model os mateméticos;
(D) descricao de padréo de drenagem;
(B) andlisedequalidade daagua.

40 - Determinada parcela da superficie terrestre € um pomar,
sendo que foi imageada com fotografias aéreas. Assinale a
alternativa que caracteriza, naimagem, as propriedades inerentes
atextura, tonalidade e forma do pomar:

(A) lisa; brancaecinzaclaro; irregular;

(B) aveludada; cinzamédio uniforme; regular;

(C) pontos escuros em fundo claro; branca e cinza claro;
irregular;

(D) aveludada; cinzas escuro e médio; regular;

(B) pontos escuros em fundo claro; cinzas escuro e médio;
regular.

SISTEMAS DE INFORMAGOES GEOGRAFICAS

41 - Os principais componentes de um Sistema de Informacfes
Geograficas sao:

(A) firmware, hardware, software;

(B) firmware, hardware, peopleware;
(©) hardware, software e peopleware;
(D) timeware, firmware, software;

(B) timeware, hardware e peopleware.

42 - SIGs sao sistemas computacionais que operam com dados
georreferenciados e diferem dos CADs por sua funcao de:

(A) entradade dados;

(B) gerenciamento de dados;
(©) manipulagédo de dados;
(D) andisededados;

(B) saidadedados.

43 - SIGs podem ser hierarquizados em estagios de complexidade
pelas funcbes que realizam. O estagio em que é possivel tomar
decisdes e produzir simulagdes corresponde ao de ordem:

(A)
(B)
©
(D)
®

RN E
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44 - Uma informagdo ndo gréfica, associada a um fendmeno com
representacdo pontual, emum SIG &

(A) um atributo;

(B) um operador;

(©) umaabstracéo;
(D) umaclassificacéo;

®

umageneralizacdo.

45 - Geografos organizam os problemas de acordo com uma
perspectiva espacial. Entre estas categorias de organizacdo,
esto:

(A) fluxos, bidticos e antropomorficos;
(B) fluxos, difuséo eredes,
(©) Dhidticos, nés e hierarquias;

bidticos, fluxos e redes;
antropomorficos, difusdo e hierarquias.

(D)
®

46 - No intuito de manipular e distinguir informagbes é
fundamental associar a elas um significado. Em ambientes de SIG,
este significado corresponde:

(A) ao atributo dos dados;
(B) aclassedosdados;

(©) ainstanciadosdados;
(D) asemanticados dados;
(B) asintaxedosdados.

47 - Em mapeamentos tematicos é necessario atribuir informacdes
locacionais aos dados censitarios por meio de uma
geocodificagdo. O método de geocodificagcdo que consiste em
rearranjar os dados por unidades territoriais denomina-se:

(A) abstracao;
(B) agregagéo;
(©) planificagéo;
(D) segregacéo;
(B) vetorizagao.

48 - A transformacao de dados daformavetorial paravaloresde
pixel éuma:

(A) digitaizacao;
(B) digitacao;
(©) compressao;
(D) vetorizagéo;
(B) rasterizagdo.

49 - Dados e informages sobre dados espaciais sdo:

(A) atributos gréficos;
(B) representacdes;

(©) co-dados;
(D) metadados,
(B) referéncias cruzadas.

50 - O formato de arquivo padrdo para troca de dados gréficos
entre aplicativos SIG e CAD &

(A) DXF-Drawing InterchangeFile;

(B) DLM - Digital Landscape Model;

(©) GIF-GraphicsInterface Format;

(D) MPEG - Motion Picture Expert Group;

(B) TIFF-Tagged Image File Format.

51 - A codificacdo padrdo de caracteres afanuméricos,

conhecida como ASCII, fundamenta-se em um sistema numeérico:

(A) binério;

(B) ternério;

(© octal;

(D) decimd;

(B) hexadecimal.

52 - As trés formas cléssicas de estruturacdo de bancos de
dados sdo:

(A) hierarquica, vetoria e matricid;

(B) hierérquica, ndo hierérquicaerelacional;

(C©) hierarquica, relacional eredes;

(D) n&o hierarquica, relacional eredes;

(B) ndo hierarquica, orientada a objetos e relacional.

53 - A superposicdo entre as visualizagdes cientifica e
cartograficaocorre na:

andlise de dados espaciais;
andlise de dados ndo espaciais;

(A)
(B)

(©) comunicacdo de dados espaciais;
(D) comunicagdo de dados ndo espaciais;
(B) difusdo dedados espaciais.

54 - Diversos fendbmenos podem ser mapeados com auxilio de
técnicas de animagdo computacional, como por exemplo o
monitoramento de um reservatério ou areas de inundacdo. Entre
astécnicas que permitem interatividade do usuario tem-se:

(A) playback;
(B) computed images;
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(©) morphing; (B) variograma;
(D) fixed sequence; (C) gréfico de precisoes;
(B inertial navigation. (D) gréfico de reamostragem;
(B) grafico de auto-correlacao.

55 - A navegacao livre do usuario, de modo no linear, por um
conjunto de informagdes é aforma de expressao denominada:

(A) interacdo;

(B) multimidia;

(©) multimidiainterativa;
(D) hipomidia;

(B) hipermidia.

56 - Na analise de dados climéticos, quando ha auséncia de
informagao local, empregam-se os dados da estacado climaética ou
pluviométrica mais préxima. A zona de influéncia sobre a qual
estes dados sdo validos fica determinada por:

(A) algoritmo de Bresenham;
(B) algoritmo de Douglas-Peucker;
(©) tridngulosde Voronoai;

tridngul os de Delaunay;
poligonos de Thiessen.

(D)
®

57 - Entre as operacfes bindrias, utilizadas em processamento de
imagens e planos de informagédo, um deslocamento a esquerda
(shift left) no valor de um pixel equivale a

(A) somar 2

(B) subtrair 2;

(©) multiplicar por 2;
(D) dividir por 2;

(B) elevar ao quadrado.

58 - Conectividade, Orientacdo e Adjacéncia sdo propriedades:

(A) topoldgicas;
(B) ldgicas;

(©) analdgicas;
(D) geométricas,
(B andliticas.

59 - Um dos passos essenciais para determinar a ponderacéo
6tima de interpolacbes em andlises espaciais consiste na
construcdo deum:

(A) histograma;

60 - A configurag8o computacional onde uma méaquina de grande
capacidade que armazena dados e programas é acessada por
maguinas de menor porte que conduzem as tarefas denomina-se:

(A) internet;

(B) intranet;

(©) ponto-a-ponto;

(D) cliente-servidor;

(B) processamento centralizado.

@
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